TECNICO SUPERIOR UNIVERSITARIO a’.
_ SEP EN MECANICA AREA INDUSTRIAL
EN COMPETENCIAS PROFESIONALES .

UNIVERSIDADES

ASIGNATURA DE AUTOMATIZACION Y CONTROL

1. Competencias Dirigir el soporte técnico de sistemas mecanicos
considerando el diagndstico y reparacion para el 6ptimo
funcionamiento del equipo.

2. Cuatrimestre Quinto

3. Horas Teoricas 22

4. Horas Practicas 53

5. Horas Totales 75

6. Horas Totales por Semana 5

Cuatrimestre

7. Objetivo de aprendizaje El alumno elaborara programas y circuitos de control
neumatico, electro-neumatico, hidraulico y electro-
hidraulico mediante lenguajes de programacion,
elementos de control y normatividad aplicable, para
automatizar sistemas electromecénicos.

Unidades de Aprendizaje o ,H(_)ras
Tedricas | Practicas| Totales

l. Accesorios de control 3 7 10

Il. Sistemas neumaéticos 6 15 21

Il. Sistemas hidraulicos 6 15 21

IV. Controladores l6gicos programables (PLC) 7 16 23

Totales 22 53 75
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AUTOMATIZACION Y CONTROL

UNIDADES DE APRENDIZAJE

1. Unidad de :
o I. Accesorios de control
Aprendizaje
2. Horas Teodricas 3
3. Horas Practicas 7
4. Horas Totales 10
5. Objetivo de la L .
. El alumno elaborara circuitos y diagramas de control para
Unidad de ) .
. demostrar su funcionalidad.
Aprendizaje

Temas

Saber

Saber hacer

Ser

Relevadores

Identificar los elementos
y funcionamiento de un
relevador
electromecanico.

Elaborar un circuito de
control
electromecanico
donde demuestre el
uso de los diferentes
tipos de relevadores.

Trabajo en equipo
Capacidad de auto
aprendizaje

Creativo

Razonamiento deductivo
Ordeny limpieza

Temporizadores | Identificar los tipos de Elaborar circuitos Trabajo en equipo
temporizadores. donde se empleen Capacidad de auto
temporizadores. aprendizaje
Creativo
Razonamiento deductivo
Orden y limpieza
Sensores, Identificar los tipos de Elaborar circuitos que | Trabajo en equipo

actuadores y
elementos de
control

actuadores, sensores y
elementos de control.

empleen sensores,
actuadores y
elementos de control.

Capacidad de auto
aprendizaje

Creativo

Razonamiento deductivo
Orden y limpieza

Simbologia Identificar la simbologia |Elaborar diagramas Trabajo en equipo
normalizada de accesorios de mediante la utilizacion | Capacidad de auto
control, de acuerdo a de la simbologia de aprendizaje
las normas ISO y DIN. |accesorios de control. |Creativo
Razonamiento deductivo
Orden y limpieza
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AUTOMATIZACION Y CONTROL

PROCESO DE EVALUACION

Resultado de aprendizaje

Secuencia de aprendizaje

Instrumentos y tipos
de reactivos

A partir de un caso practico
elabora un reporte técnico que
contenga:

- Relevadores y su operacién
- Tipos de:
a) Temporizadores
b) Sensores
c) Actuadores
- Simbologia segun norma ISO y
DIN

1. Identificar los tipos de
relevadores, temporizadores,
sensores y actuadores

2. Comprender el
funcionamiento de relevadores,
temporizadores, sensores y
actuadores

3. ldentificar la simbologia
eléctrica, neumética e hidraulica
de acuerdos a las normas ISO y
DIN

Tarea de investigacion
Guia de observacion

- Comité de Directores de la Carrera de 5. N, L Ky
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AUTOMATIZACION Y CONTROL

PROCESO ENSENANZA APRENDIZAJE

Métodos y técnicas de ensefianza

Medios y materiales didacticos

Estudio de casos
Practica situada
Trabajo colaborativo

Impresos
Internet

Equipo de computo

ESPACIO FORMATIVO

Aula

Laboratorio / Taller

Empresa

- Comité de Directores de la Carrera de A ) i Lo T
ELABORO: TSU en Mecanica REVISO: Direccion Académica f’& PN
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AUTOMATIZACION Y CONTROL

UNIDADES DE APRENDIZAJE

1. Unidad de , L
o II. Sistemas neumaticos
aprendizaje
2. Horas Teodricas 6
3. Horas Précticas 15
4. Horas Totales 21
5. Objetivo de la Lo . -
Unidad de El alumno elaborara dla}gramgs neumaticos y _electro-neumatlcos
e para demostrar su funcionamiento en un circuito.
Aprendizaje
Temas Saber Saber hacer Ser
Principios Reconocer las Determinar el Trabajo en equipo
fisicos y propiedades y principios |tratamiento del aire Capacidad de auto
propiedades |del aire. segun su aplicacion. aprendizaje
del aire Creativo
Razonamiento deductivo
Orden y limpieza
Tipos de Identificar las Determinar una red de | Trabajo en equipo
redes de aire |caracteristicas de una aire comprimido Capacidad de auto
comprimido Red de Aire apoyandose en aprendizaje
Comprimido. nomogramas y tablas. |Creativo
Razonamiento deductivo
Orden y limpieza
Simbologia Identificar en un Elaborar diagramas de | Trabajo en equipo
neumaticay |diagrama los diferentes |circuitos neumaticosy |Capacidad de auto
electro- elementos de control electro-neumaticos. aprendizaje
neumatica neumatico y electro- Creativo
neumatico. Razonamiento deductivo
Orden y limpieza
Circuitos Reconocer circuitos Diagramar circuitos Trabajo en equipo
neumaticos neumaticos. neumaticos mediante | Capacidad de auto
software de simulacion. | aprendizaje
Creativo
Razonamiento deductivo
Orden y limpieza
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Temas Saber

Saber hacer

Ser

simulacion.

Circuitos Reconocer los circuitos | Diagramar circuitos Trabajo en equipo
electro- electro-neumaéticos. electro-neuméticos Capacidad de auto
neumaticos mediante software de |aprendizaje

Creativo
Razonamiento deductivo
Orden y limpieza

ELABORO: Comité de leeptores de la Carrera de
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AUTOMATIZACION Y CONTROL

PROCESO DE EVALUACION

Resultado de aprendizaje

Secuencia de aprendizaje

Instrumentos y tipos
de reactivos

A partir de un caso practico
elabora un reporte técnico que
contenga:

- Propiedades del aire

- Simbologia segun norma ISO y
DIN

a) Eléctrica

b) Neumética

- Diagramas de circuitos
utilizando el método

a) Secuencial

b) Paso a Paso

c) Cascada

- Circuitos neumaticos y electro-
neumaticos con condiciones
especiales:

a) Set

b) Reset

c) Paro de emergencia
Mediante software de simulacion

1. Describir las propiedades del
aire

2. ldentificar una red de aire
comprimido por medio de
nomogramas y tablas

3. ldentificar los tipos de
simbologia ISO y DIN

4. Comprender el procedimiento
para elaborar diagramas de
control

Ejercicios practicos
Guia de observacion

Comité de Directores de la Carrera de

& s,
& %,
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AUTOMATIZACION Y CONTROL

PROCESO ENSENANZA APRENDIZAJE

Métodos y técnicas de ensefianza

Medios y materiales didacticos

Estudio de casos
Practicas en laboratorio

Aprendizaje auxiliado por las tecnologias de

Impresos
Internet

Equipo de computo

informacion Equipo de laboratorio
Simulacion Software de simulacion
ESPACIO FORMATIVO
Aula Laboratorio / Taller Empresa
X
- Comité de Directores de la Carrera de A ) i Lo S
ELABORO: TSU en Mecanica REVISO: Direccion Académica f’& f,’;
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AUTOMATIZACION Y CONTROL

UNIDADES DE APRENDIZAJE

L. Unldad. dPT lll. Sistemas hidraulicos
Aprendizaje
2. Horas Teoricas 6
3. Horas Précticas 15
4. Horas Totales 21
> szgggodge la E_I aI,urr_mo elaborara diagramas y circqi,tos hidraulicos y electro-
. hidraulicos, para demostrar su operacion.
Aprendizaje
Temas Saber Saber hacer Ser
Unidad de Describir las partes de Demostrar el Trabajo en equipo
potencia una unidad de potencia |funcionamiento de los |Capacidad de auto
hidraulica. elementos de una aprendizaje
unidad de potencia. Creativo
Razonamiento deductivo
Ordeny limpieza
Simbologia Identificar la simbologia |Elaborar diagramas Trabajo en equipo
hidraulica 'y ISO y DIN, en hidraulica | hidraulicos y electro- Capacidad de auto
electro- y electro-hidraulica. hidraulicos mediante aprendizaje
hidraulica software de simulacion. | Creativo
Razonamiento deductivo
Orden y limpieza
Circuitos Reconocer los circuitos | Elaborar circuitos Trabajo en equipo
hidraulicos hidraulicos. hidraulicos. Capacidad de auto
aprendizaje
Creativo
Razonamiento deductivo
Orden y limpieza
Circuitos Reconocer los circuitos | Elaborar circuitos Trabajo en equipo
electro- electro-hidraulicos. electro-hidraulicos. Capacidad de auto
hidraulicos aprendizaje
Creativo
Razonamiento deductivo
Orden y limpieza
ELABORO: ~ (QMI€ e Directores dela Carrerade  pey g0, Direccién Académica “& ,’,
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AUTOMATIZACION Y CONTROL

PROCESO DE EVALUACION

Resultado de aprendizaje

Secuencia de aprendizaje

Instrumentos y tipos
de reactivos

A partir de un caso practico
elabora un reporte técnico que
contenga:

- Caracteristicas de la unidad de
potencia

- Simbologia seguin norma ISO y
DIN

a) Hidraulica

b) Electro-hidraulica

- Diagramas de circuitos
utilizando el método

a) Secuencial

b) Paso a Paso

c) Cascada

- Circuitos hidraulicos y electro-
hidraulicos con condiciones
especiales

a) Set

b) Reset

c) Paro de emergencia

Mediante software de simulacién

1. Identificar las caracteristicas
de la unidad de potencia

2. ldentificar los tipos de
simbologia ISO y DIN

3. Comprender el procedimiento
para elaborar diagramas y
circuitos de control hidraulicos y
electrohidraulicos

Ejercicios practicos
Guia de observacion

Comité de Directores de la Carrera de

& s,
& %,
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AUTOMATIZACION Y CONTROL

PROCESO ENSENANZA APRENDIZAJE

Métodos y técnicas de ensefianza

Medios y materiales didacticos

Estudio de casos
Practicas en laboratorio

Aprendizaje auxiliado por las tecnologias de

Impresos
Internet

Equipo de computo

informacion Equipo de laboratorio
Simulacion Software de simulacion
ESPACIO FORMATIVO
Aula Laboratorio / Taller Empresa
X
- Comité de Directores de la Carrera de A ) i Lo S
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AUTOMATIZACION Y CONTROL

UNIDADES DE APRENDIZAJE

= Xglrcejzﬁt(j:iifa?e IV. Controladores légicos programables (PLC)

2. Horas Teoricas 7

3. Horas Précticas 16

4. Horas Totales 23

5. Objetivo de la El alumno elaboraré programas para controlar circuitos
Unidad de neumaticos, electro-neumaticos, hidraulicos y electro-hidraulicos
Aprendizaje con el uso de PLC’s.

Temas Saber Saber hacer Ser
Principios Identificar los principios | Seleccionar el tipo de | Trabajo en equipo
Fundamentales |fundamentales del control, analégico o Capacidad de auto
de Control control analégico y digital en un sistema. |aprendizaje
Analégico y digital. Creativo
Digital Razonamiento deductivo

Ordeny limpieza
Médulos de Identificar el Seleccionar el médulo | Trabajo en equipo
entradas, funcionamiento general |de entrada y salida de |Capacidad de auto
salidas y CPU |de los mdédulos de un PLC. aprendizaje
del PLC entradas y salidas del Creativo

PLC.

Razonamiento deductivo
Orden y limpieza

Lenguajes de
Programacién
para PLC

Describir los tipos de
lenguajes de
programacion.

a) Lista de
instrucciones.

b) Diagrama de
escalera.

c) Logico o bloques.

Explicar y seleccionar
el tipo de lenguaje de
programacion de
acuerdo al PLC
mediante software de
simulacion.

Trabajo en equipo
Capacidad de auto
aprendizaje

Creativo

Razonamiento deductivo
Orden y limpieza

Programacioén
de PLC’s con
entradas/salidas

Describir la
programacion en
circuitos electro-
neumaticos y electro-
hidraulicos controlados
por PLC’s.

Programar PLC’s para
controlar circuitos
electro-neumaticos y
electro-hidraulicos.

Trabajo en equipo
Capacidad de auto
aprendizaje

Creativo

Razonamiento deductivo
Orden y limpieza

- Comité de Directores de la Carrera de A ) i Lo T
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AUTOMATIZACION Y CONTROL

PROCESO DE EVALUACION

Resultado de aprendizaje

Secuencia de aprendizaje

Instrumentos y tipos
de reactivos

A través de un caso préactico
elabora un reporte técnico que
contenga:

- Caracteristicas de los
controladores logicos
programables (PLC)

- Clasificacion de los tipos de
lenguaje de programacion del
PLC

- Diagramas de circuitos
utilizando el método

- Programar PLC’s

Mediante software de simulacion

1. Identificar las caracteristicas
de los PLC (entradas y salidas)

2. ldentificar las partes de un
PLC (CPU, memoria, fuente)

3. ldentificar los tipos de
lenguaje segun norma ISO y
DIN

4. Comprender el uso de los
lenguajes de programacion

5. Comprender el procedimiento
para elaborar programas de
PLC's

Ejercicios practicos
Guia de observacion

Comité de Directores de la Carrera de

& s,
& %,
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AUTOMATIZACION Y CONTROL

PROCESO ENSENANZA APRENDIZAJE

Métodos y técnicas de ensefianza

Medios y materiales didacticos

Estudio de casos
Practicas en laboratorio

Aprendizaje auxiliado por las tecnologias de

Impresos
Internet

Equipo de computo

informacion Equipo de laboratorio
Simulacion Software de simulacion
ESPACIO FORMATIVO
Aula Laboratorio / Taller Empresa
X
- Comité de Directores de la Carrera de A ) i Lo S
ELABORO: TSU en Mecanica REVISO: Direccion Académica f’& PN
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AUTOMATIZACION Y CONTROL

CAPACIDADES DERIVADAS DE LAS COMPETENCIAS PROFESIONALES A LAS QUE
CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Capacidad

Criterios de Desempefio

Examinar las condiciones de operacion
del equipo con base en manuales de
operacion y servicio, para determinar el
origen y causa de la falla.

Compara las variables de operacién contra
especificacion y las registra en una lista de
cotejo. Estas variables son:

a) Presion

b) Temperatura

c) Vibracion

d) Niveles de liquido
e) Gasto o caudal

f) Potencia

g) Voltaje

h) Amperaje

Elabora un reporte donde define de las fallas:
a) El origen

b) Causas

c) Clasificacion

d) Area a la que sera turnada

&
o

O

s
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