SEP INGENIERIA EN METAL MECANICA [,"P
ghcion EN COMPETENCIAS PROFESIONALES A

ASIGNATURA DE TECNOLOGIA DE LOS MECANISMOS

1. Competencias Innovar proyectos Metal Mecanicos aplicando Ia
reingenieria para mantener y mejorar la competitividad
de la organizacion.

2. Cuatrimestre Octavo

3. Horas Teodricas 24

4. Horas Practicas 36

5. Horas Totales 60

6. Horas Totales por Semana 4

Cuatrimestre
7. Objetivo de Aprendizaje El alumno determinara las condiciones de operacion de
los mecanismos, para optimizar su funcionamiento.
Unidades de Aprendizaje — I-!or_as
Tedricas | Practicas Totales
l. Introduccion a los mecanismos 8 12 20
Il. Andlisis y seleccion de los mecanismos 16 24 40
Totales 24 36 60
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TECNOLOGIA DE LOS MECANISMOS

UNIDADES DE APRENDIZAJE

1. Unidad de - .
. l. Introduccion a los mecanismos

Aprendizaje

2. Horas Teoricas 8

3. Horas Précticas 12

4. Horas Totales 20

5. Objetivo de la El alumno calcular& pares cineméticos, cadenas cinematicas y
Unidad de grados de libertad en un sistema mecanico, para aplicacion en la
Aprendizaje industria.

Temas Saber Saber hacer Ser
Tipos de Identificar los tipos de Diagramar los mecanismos | Observador
mecanismos mecanismos basicos y sus | basicos por el método del | Analitico

grados de libertad, poligono Responsable
aplicados en la industria Sistematico
metalmecanica. Metddico
Disciplinado
Conceptos Identificar los grados de Calcular los pares Observador
fundamentales |libertad por la Ley de cinematicos, cadenas Analitico
de maquinas - | Grashof. cineméticas y grados de Responsable
mecanismos libertad en un sistema Sistematico
Describir el procedimiento | mecéanico. Metodico
para calcular: pares Disciplinado
cinematicos, cadenas
cinematicas y grados de
libertad en un sistema
mecanico.
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TECNOLOGIA DE LOS MECANISMOS

PROCESO DE EVALUACION

Resultado de aprendizaje Secuencia de aprendizaje Instrumentog J e el
reactivos
Entregard un portafolio de 1. Identificar los tipos de Ejercicios practicos
evidencias en social media o | mecanismos de aplicacion Rubrica
almacenamiento de datos en |industrial
la nube que incluya:
2. Comprender el procedimiento
e La descripcion de los para determinar los grados de
mecanismos empleados |libertad de los mecanismos
en aplicaciones mediante la ecuacion de Chace
industriales
e La determinacion de los |3. Calcular mediante la ley de
grados de libertad de los | Grashof las condiciones de
mecanismos movimiento de un mecanismo
e El analisis de
mecanismos por medio
de la ley de Grashof
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TECNOLOGIA DE LOSMECANISMOS

PROCESO ENSENANZA APRENDIZAJE

Métodos y técnicas de ensefianza Medios y materiales didacticos
Tareas de investigacion Impresos
Aprendizaje auxiliado por las tecnologias de | Internet
la informacion Equipo de computo

Solucién de problemas

ESPACIO FORMATIVO

Aula Laboratorio / Taller Empresa
X
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TECNOLOGIA DE LOS MECANISMOS

UNIDADES DE APRENDIZAJE

1.Unidad de
Aprendizaje

Il. Analisis y seleccion de los mecanismos

3.Horas Teobricas 16
2.Horas Préacticas 24
4 Horas Totales 40

5.0bjetivo de la

El alumno identificara los conceptos fundamentales de la
cinemética de los mecanismos, para resolver problemas de

Unidad de
Aprendizaje

metalmecanica.

posicion, desplazamiento, balanceo estatico y dinamico en
elementos 0 mecanismos de aplicacion en la industria

Temas

Saber

Saber hacer

Ser

Cinematica de

Identificar las ecuaciones

Resolver problemas de

Capacidad de

mecanismos de posicion velocidad y posicion velocidad y auto-aprendizaje
aceleracion para la aceleracion empleando las | Responsabilidad
cinematica de ecuaciones para la Liderazgo
mecanismos. cineméatica de mecanismos. | Trabajo en equipo
Balanceo Identificar las condiciones |Resolver problemas de Asertividad
estético, y expresiones del balanceo estético y Proactivo
dinamico y su | balanceo estatico y dinamico de un elemento o |Liderazgo
simulacién dindmico. mecanismo. Trabajo en equipo

Identificar software de
simulaciéon en dinamica de
mecanismos.

Determinar software de
simulaciéon en dinamica de
mecanismos.
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TECNOLOGIA DE LOS MECANISMOS

PROCESO DE EVALUACION

Resultado de aprendizaje

Secuencia de aprendizaje

Instrumentos y tipos de
reactivos

Entregara un portafolio de
evidencias en social media o
almacenamiento de datos en
la nube que incluya:

e Ecuaciones utilizadas
para el analisis de
posicion, velocidad y
aceleracion del
mecanismo

e Diagnostico de alineacion
y balanceo de elementos
0 mecanismos,
empleados en la industria

e Prototipo de Mecanismo
analizado

e Simulacion en software
dedicado a selecciéon de
mecanismos.

1. Identificar las ecuaciones
para determinar las condiciones
del mecanismo

2. Comprender el procedimiento
para determinar la posicion,
velocidad y aceleracion del
mecanismo

3. Realizar el balanceo estatico
y dinamico de un elemento o
mecanismo

Ejercicios practicos
Rubrica
Lista de cotejo
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TECNOLOGIA DE LOS MECANISMOS

PROCESO ENSENANZA APRENDIZAJE

Métodos y técnicas de ensefianza Medios y materiales didacticos
Tareas de investigacion Impresos
Aprendizaje auxiliado por las tecnologias de | Internet
la informacion Equipo de computo

Solucién de problemas

ESPACIO FORMATIVO

Aula Laboratorio / Taller Empresa
X
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TECNOLOGIADE LOS MECANISMOS

CAPACIDADES DERIVADAS DE LAS COMPETENCIAS PROFESIONALES A LAS QUE
CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Capacidad

Criterios de Desempefio

Registrar las fallas y riesgos en el equipo,
mediante inspeccidn visual y/o utilizando
instrumentos de medicion para la
descripcion del problema.

Elabora reporte técnico que incluya:

- Datos técnicos del equipo o elemento mecanico
- Medio o instrumento utilizado

- Los parametros de operacion obtenidos con la
medicioén, (normales y reales)

- Historial de fallas y riesgos

Realizar simulaciones utilizando paquetes
de simulacién, para determinar la
funcionalidad del elemento mecénico.

Elabora y entrega reporte de la simulacién que
justifique la funcionalidad del elemento mecanico
(impreso y electrénico), que incluya, la
realizacion de pruebas y resultados virtuales:

- Resistencia mecanica
- Movimiento
- Ensamble
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TECNOLOGIA DE LOS MECANISMOS

FUENTES BIBLIOGRAFICAS

Autor Afo e @t Ciudad Pais Editorial
Documento

Ferdinand P. Beer; , . .

E. Russell Mecqnlca \(eCtO.I’Ia| Columbus, .

Johnston, Jr.: (2007) B?rrlzrlnr}g:nleros. Ohio U.S.A. | Mc Graw Hill

William E. Clausen '

. Mecanica para

J. L. M_erlam yL. (2000) | ingenieros: Washington U.S.A. | Reverte, S.A.

G. Kraige A
Dinamica

Joseph Edward Teoria de Columbus

Shigley, John (1998) | maquinas y : ' U.S.A. | Mc Graw Hill

) . Ohio

Joseph Uicker, Jr. mecanismos

Josep-Lluis Sufier

Martinez;

Francisco José Teoria de

Rubio Montoya; maquinas y

Vicente Mata (2004) | mecanismos Valencia Espaiia | Alfaomega

Amela; José (problemas

Albeda Vitoria; resueltos)

Juan Ignacio

Cuadrado Iglesias
Mechanism and Cengage
Machines: Lear%ir?

Michel M. Stanisic | 2015 | kinematics, Massachusetts | E.U ISBN: 9
Dynamics and i
Synthesis 9781285057569
Mechanics of -Ilz-?grllcc):ris&Grou

llie Talpasanv 2018 | Mechanism and Florida E.U. ISBN- P
Machines 9781498735476

ELABORO: Icom".é de Directores de la Carrerade | pryg6. Direccion Académica 7o m,%

ngenieria en Metal Mecanica A8 Lt
APROBO: C.G.U.T.yP. Eﬁcvﬁ'égé ENTRADA  geptiembre de 2020 h'wﬁﬁ

F-DA-01-PE-ING-13




