. EDUCACION PROGRAMA EDUCATIVO: ”rp
- LICENCIATURA EN INGENIERIA MECANICA !

DIRECCION GENERAL DE UNIVERSIDADES
TECNOLOGICAS y POLITECNICAS

EN COMPETENCIAS PROFESIONALES

PROGRAMA DE ASIGNATURA: TECNOLOGIA DE LOS MECANISMOS CLAVE:_E-TME-3

El alumnado determinara las condiciones de operacién para el disefio cinematico de los mecanismos,
formulando modelos y prototipos mediante la utilizacion de métodos gréficos, analiticos y
computacionales.

Competencia a la que Innovar y administrar, proyectos mecanicos, conforme a los requerimientos, normas, estandares, para
contribuye la asignatura garantizar la calidad de los mismos cumpliendo con las necesidades del cliente.

Propdsito de aprendizaje de la
Asignatura

Tipo de

. Cuatrimestre Créditos Modalidad Horas por semana Horas Totales
competencia

Especifica Escolarizada

Horas del Saber Horas del Saber Hacer Horas Totales
Unidades de Aprendizaje

l.- Introduccidn a los mecanismos 8 12 20
II.-Andlisis y seleccidn de mecanismos 16 24 40

Totales 24 36 60
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Funciones

Disefiar elementos mecdnicos
mediante el manejo de software
y/o simuladores para garantizar la
viabilidad de la manufacturay la
funcionalidad de la pieza.

Capacidades

Elaborar planos de fabricacion
utilizando software de disefo,
para dar el soporte técnico
respectivo.

Criterios de Desempeiio

Presenta el conjunto de planos de fabricacion que contenga:
- Modelo tridimensional
- Dibujo de explosidn o despiece.
- Dibujo de conjunto (con vistas y dimensiones
principales).
- Dibujo con vistas principales de cada elemento
(material, acotaciones, tolerancias y acabados).

Realizar simulaciones utilizando
paquetes de simulacidn, para
determinar la funcionalidad del
elemento mecanico.

Elabora y entrega reporte de la simulacidn que justifique la
funcionalidad del elemento mecanico (impreso y electrénico),
que incluya, la realizacién de pruebas y resultados virtuales:

- Resistencia mecanica.

- Movimiento.

- Ensamble.

Integrar el proceso de
manufactura de piezas mecanicas
mediante la identificacién de la
secuencia de fabricacion a utilizar,
para garantizar la productividad.

Examinar el proceso de
manufactura a través de los

Realiza lista de cotejo del proceso de manufactura contra los
planos de fabricacidn, que incluya:

de acuerdo a normas y estandares
de fabricacidn, para la validacion

del proceso.

planos de fabricacidn, para - Materiales.
verificar las especificaciones del - Tolerancias.
disefio. - Dimensiones.
- Acabados.
- Variables de maquinado.
Corregir las posibles desviaciones | Entrega:

- Lista de correcciones solventadas.
- Acta de liberacion para la manufactura del producto.
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UNIDADES DE APRENDIZAIJE

Unidad de Aprendizaje l. Introduccidn a los mecanismos.

El alumnado identificard y calculara pares cinematicos, cadenas cinematicas y grados de libertad en un sistema

Propdsito esperado L . s . .
mecanico, para aplicaciéon en la industria.

. . Horas del
Tiempo Asignado Saber Horas del Saber Hacer Horas Totales

Saber Saber Hacer Ser y Convivir
Dimension Conceptual Dimension Actuacional Dimension Socioafectiva

Tipos de mecanismos. Identificar la importancia y aplicacion del | Diagramar los mecanismos basicos | Observador

analisis de mecanismos. por el método del poligono. Analitico

Responsable

Identificar los tipos de mecanismos Sistemdtico

basicos y sus grados de libertad, Metddico

aplicados en la industria. Disciplinado
Conceptos fundamentales | Analizar los conceptos basicos que se Calcular los pares cinematicos,
de maquinas — emplean en el andlisis de mecanismos cadenas cinematicas y grados de
mecanismos. (tipos de eslabones, tipos de libertad en un sistema mecanico.

movimiento, pares cinematicos, Grados

de libertad, etc.).
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Proceso Ensefianza-Aprendizaje

Espacio Formativo

Métodos y técnicas de ensefianza Medios y materiales didacticos Aula
Tareas de investigacion Impresos Laboratorio / Taller |x
Aprendizaje auxiliado por las tecnologias de la Internet
informacién Equipo de computo

Solucion de problemas

Entrega de reportes técnicos de visitas industriales Empresa X

Proceso de Evaluacion

Resultado de Aprendizaje Evidencia de Aprendizaje Instrumentos de evaluacion
Identificar los tipos de mecanismos de aplicacion Entregara un portafolio de evidencias que
industrial incluya:
Comprender el procedimiento para determinar los e Ladescripcion de los mecanismos
grados de libertad de los mecanismos. empleados en aplicaciones
industriales. L i
Calcular mediante la ley de Grashof las condiciones de e Laelaboracién de prototipo de Ejerc.|C|os practicos
movimiento de un mecanismo mecanismos de cuatro barras Rubrica
articulado.
e Ladeterminacion de los grados de
libertad de los mecanismos.
e El analisis de mecanismos por
medio de la ley de Grashof.
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Unidad de Aprendizaje Il. Analisis y seleccion de mecanismos.

El alumno identificara los conceptos fundamentales de la cinematica de los mecanismos, para resolver
Propésito esperado problemas de posicidn, desplazamiento, balanceo estatico y dindmico en elementos o mecanismos empleando
diferentes métodos y con la aplicacion de software.

Tiempo Asignado IS-I:;:: g Horas del Saber Hacer Horas Totales

Saber Saber Hacer Ser y Convivir
Dimension Conceptual Dimension Actuacional Dimension Socioafectiva
Introduccidn a la Identificar las ecuaciones de posiciény | Resolver problemas de posiciény Observador,
cinematica de mecanismos | desplazamiento para la cinematica de desplazamiento de los eslabones de | Analitico
mecanismos planos. un mecanismo de cuatro barras responsable
articuladas, aplicando ecuaciones Sistematico
de cierre. Metddico
Analisis cinematico en Identificar la cinematica de mecanismos | Determinar la velocidad y Disciplinado
mecanismos planos planos articulados. aceleracion relativa de los Asertivo
eslabones, articulaciones y guias Proactivo
Identificar aplicaciones de mecanismos | mdviles de mecanismos planos,
en diferentes sistemas mecanicos. aplicando los métodos de:
e Centros instantaneos,
Identificar los softwares de simulacién e Diferenciacion,
para el analisis del comportamiento de e Poligonos vectoriales,
los mecanismos. e Matematicas vectoriales y
e Numeros complejos.
Utilizar el software parala
simulacién de mecanismos en el
plano.
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Espacio Formativo

Métodos y técnicas de ensefianza Medios y materiales didacticos

Aula X
Tareas de investigacion Impresos Laboratorio / Taller |x
Internet
Aprendizaje auxiliado por las tecnologias de la Equipo de computo
informacién
Soluciéon de problemas
Empresa

Proceso de Evaluacion

Resultado de Aprendizaje Evidencia de Aprendizaje Instrumentos de evaluacion
Identificar las ecuaciones para determinar las Entregara un portafolio de evidencias que
condiciones del mecanismo incluya:
Comprender el procedimiento para determinar la e Ecuaciones utilizadas para el
posicion y el desplazamiento del mecanismo analisis de posiciony Ejercicios practicos
desplazamiento del mecanismo. Rubrica
Realizar el balanceo estatico y dinamico de un e Diagndstico de alineaciény Lista de cotejo
elemento o mecanismo balanceo de elementos o
mecanismos, empleados en la
industria.
e Prototipo de Mecanismo analizado.

Perfil idoneo del docente

Formacién académica Formacidén Pedagdgica Experiencia Profesional
El docente debe tener formacion de El docente debe propiciar actividades de Experiencia profesional un afio en el drea
ingeniero mecdnico, ingeniero busqueda, seleccidn y analisis de industrial o 1 afo de experiencia docente.
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electromecanico, Ingeniero mecatrdnico,
etc., de preferencia cuente con estudios de
posgrado.

informacion en distintas fuentes,
fomentando actividades grupales que
propicien la comunicacion, el intercambio

argumentado de ideas, la reflexion, la
integracién y la colaboracidn de y entre

los estudiantes. Por ultimo, el docente debe
proponer problemas que permitan al
alumnado la integracién de contenidos

de la asignatura y entre distintas
asignaturas, utilizando las nuevas
tecnologias para su analisis y solucion.
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